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YP...

YPF ...

YPF ... -...

YPP ... (IEC)

YPFP ... (IEC)

iRKM ...
IRKFM ...
iIRKM ...-...

IRKFM ... -...

IRKPM ... (IEC)

IRKFPM ... (IEC)
iRK ...
IRKF ...

iRK ... - ...

iRKEF ... - ...

iRKP ... (IEC)

iRKFP ... (IEC)

4DSM ...

A/2A/3A/4A ...

2AE /3AE ...

Tip Tanimlari

Paralel Milli, Helisel Dislili
Motorsuz Rediiktor

Paralel Milli, Flansh Helisel Dislili
Motorsuz Rediiktor

Paralel Milli, Helisel Dislili, Cift
Govdeli Motorsuz Rediiktor
Paralel Milli,Flansh Helisel Dislili,
Cift Govdeli Motorsuz Rediiktor

Paralel Milli, Helisel Dislili, Pam
Flansh (IEC ), Motorsuz Rediiktor
Paralel Milli, Flansh Helisel Dislili,
Pam Flansh (IEC ), Motorsuz
Rediiktor

Konik Dislili Motorlu Rediiktor

Flansh, Konik Dislili Motorlu
Rediiktor

Konik Dislili, Cift Gévdeli Motorlu
Rediiktor

Flansh, Konik Dislili, Cift Govdeli
Motorlu Rediiktor

Konik Dislili, Pam Flansh (1IEC ),
Motorlu Rediiktor

Flansh, Konik Dislili, Pam Flansh
(IEC), Motorlu Rediiktor

Konik Dislili Motorsuz Rediiktor

Flansh, Konik Dislili Motorsuz
Rediiktor

Konik Dislili, Cift Gévdeli Motorsuz
Rediiktor

Flansh, Konik Dislili Cift Govdeli
Motorsuz Rediiktor

Konik Dislili, Pam Flansh (1IEC ),
Motorsuz Rediiktor

Flansh, Konik Dislili, Pam Flansh
(IEC), Motorsuz Rediiktor

Aerator Tip, Helisel Dislili Motorlu
Rediiktor

Agir Hizmet Tipi, Helisel Dislili
Motorsuz Rediiktor

Agir Hizmet Extruder Tip, Helisel
Dislili Motorsuz Rediiktor

Type Designations

Parallel Shaft Helical Gear Units

Parallel Shaft Helical Gear Units,
with Flange

Double Parallel Shaft Helical Gear
Units

Double Parallel Shaft Helical Gear
Units, with Flange

Parallel Shaft Helical Gear Units,
with IEC Flange

Parallel Shaft Helical Gear Units,
with Flange and IEC Flange

Bevel Geared Motors

Bevel Geared Motors, Flange
Mounted

Double Bevel Geared Motors

Double Bevel Geared Motors, Flange
Mounted

Bevel Geared Motors, with [EC
Flange

Bevel Geared Motors, Flange
Mounted, with IEC Flange

Bevel Gear Units

Bevel Gear Units, Flange Mounted
Double Bevel Gear Units

Double Bevel Gear Units, Flange
Mounted

Bevel Gear Units, with IEC Flange

Bevel Gear Units, Flange Mounted,
with IEC Flange

Helical Geared Motors, Aerator Type

Horizontal Type Helical Geared Units

Horizontal Type Helical Geared
Units, Extruder Type

Typenbezeichnungen

Flachgetriebe
Flachgetriebe, Flanschausfiihrung
DoppleFlachgetriebe

DoppleFlachgetriebe,
Flanschausfiihrung

Flachgetriebe, IEC Flansch

Flachgetriebe,
Flanschausfiihrung, IEC Flansch

Kegelradgetriebemotoren

Kegelradgetriebemotoren,
Flanschausfiihrung
DoppelKegelradgetriebemotoren

DoppelKegelradgetriebemotoren,
Flanschausfiihrung

Kegelradgetriebemotoren, IEC
Flansch

Kegelradgetriebemotoren,
Flanschausfiihrung, IEC Flansch

Kegelradgetriebe

Kegelradgetriebemotoren,
Flanschausfiihrung
DoppelKegelradgetriebe

DoppelKegelradgetriebemotoren,
Flanschausfiihrung

Kegelradgetriebe, IEC Flansch

Kegelradgetriebemotoren,
Flanschausfiihrung, IEC Flansch

Stirnradgetriebe, Beliifer Typ

Stirnradgetriebe, Horizontal Typ

Stirnradgetriebe,
Horizontal-Extruder Typ
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Rediiktorlerin Cikis Momentleri
ve Makinay1 Cahstirmak icin
Gerekli Gii¢ Hesab1

Genel olarak rediiktor kataloglarindaki
¢ikis milindeki momentler tablo halinde
verilir.

Rediiktor ¢ikis  milindeki
asagidaki gibi hesaplanabilir:

moment

M, = 9550 271 ... (1)
nZ

M,= Déndiirme Momenti (Nm)
N = Motor Giicii (kW)

n = Rediiktér Verimi

n, = Rediiktor Cikis Devri

Ornek 1:

1,5 kW giiclinde bir elektrik motoru
direkt akuple edilmis, ¢ikis 30 d/d ve
verimi %94 olan rediiktoriin ¢ikig
milinden momenti formiil (1)’den

M, =9550.1,5.0,94/30
M, = 448Nm

Ornek 2:

G= 700 kg agirligindaki bir yiik, o = 20°
egik duran bir konveydr iizerinden bir
kamyona yiikleme yapmaktadir. Bantin
hiz1 v= 0,4 m/sn olduguna gore bu yiiki
tagimak icin ka¢ kW giicinde motor-
rediiktér  grubuna  ihtiya¢  vardir?
Konveyoriin -~ verimi  m,=0,85  ve
rediiktoriin  verimini 1,=0,94 oldugunu
kabul edersek problemin ¢oziimii i¢in;

(1/8.cosa + sin @).G(kg).v(m / sn)

P(kW) =
&) 1027, 17,

(@)

formiilii kullanilir.

Burada belirtilmesi gereken 6nemli bir
nokta, sistemin rulmanli yataklarla
yataklanmig olmasidir. Bu durumda
formiildeki 1/8 degerini kullanabiliriz.
Eger yiik siirtiinmeli tasmnsaydi, 1/8
degeri yerine siirtiinme katsayisi
bilinmesi gereken degeri kullanilmali ve
1/8 yerine bu deger alinmalidir.
Siirtiinmesiz kabul edilebilecek
sartlardaki kuvvet ihtiyaci, agiya gore
hicbir zaman G degerinin {istiine
¢ikamaz.

~ (1/8.c0s20°+sin 20°).700.0,4
102.0,94.0,85
P=115.P, =115.1,57 = 1,80kW

=1,57kW

h

Standart motor giiciinii secersek 2,2 kW
alinir.

Calculation of Gearbox Output
Torque and Required Power to
Operate Machine

Output torques of gearbox are generally
given as table in the catalogues.

Torqueof gearbox outputshaft should be
calculated as follows:

M, — 95507 ... (1)
n2

M,= Output Torque (Nm)
N = Motor Power (kW)

n = Gearbox Efficiency

n, = Gearbox Output Speed

Example 1:

A 1,5 kW electric motor is directly
coupled to a gearbox, output speed is 30
r.p.m and gearbox efficiency is 94%
from the equation (1)

M, =9550.1,5.0,94/30
M, = 448Nm

Example 2:

G=700 kg load are to be carried on a
conveyor belt, that is inclined at o = 20°
from the horizontal, to a lorry. Conveyor
speed is v=0,4 m/sec. What is the
required power of geared motor? Belt
Conveyor efficiency is 1n,=0,85 and
gearbox efficiency is 1,=0,94

(1/8.cosa +sin @).G(kg).v(m/ sn)

P(kW) =
“n 1027, 1,

(@)

Equation(2) is used for the solution of
the problem. It is important to mention
that belt conveyor system is working on
the ball bearings. If the load is carried
without using bearings, that is sliding
under friction, real friction coefficient
must be used instead of 1/8 value.

Power requirement for frictionless
conditions, never exceeds G value
according to angle. When the values are
put in their places in the equation (2).

~ (1/8.0820° +sin 20°).700.0,4
102.0,94.0,85
P=115.P, =115.1,57 = 1,80kW

P

h

=1,57kW

Standard motor power of 2 kW should
be taken.

Die  Berechnung Der Abtriebs-
drehmomente Des Getriebemotors
und Die Berechnung Der Leistung,

Die fiir Den Betrieb Des Motors
Notig Ist.

Im Allgemeinen werden die Abtriebs-
drehmomente des Getriebemotors im
Motorkatalog tabellarisch aufgezeigt.

Der Moment der Getriebemotor Abtriebs
welle wird wie folgt berechnet:

M, =9550 2 ... (1)

n,

M, = Drehmoment (Nm)

N = Motorleistung (kW)

n = Effizienz des Getriebemotors

n, = Abtriebsdrehzahl des Getriebemotors

Beispiel 1:
Ein Elektromotor mit 1,5 kW Leistung ist
direkt gekoppelt. Der Abtriebs-

drehmoment des Getriebemotors, dessen
Abtriebsdrehzahl 30 U/min. und Effizienz
94% betragt, wird nach der Formel (1) wie
folgt berechnet:

M, =9550.1,5.0,94/30
M, =448Nm

Beispiel 2:

Eine Ladung mit einem Gewicht von
G= 700 kg wird durch ein Forderband mit
eciner Neigung von a=20° in einen
Lastwagen geladen. Wie grof3 ist die
benodtigte Leistung der Getriebemotor-
gruppe, wenn die Geschwindigkeit des
Forderbandes v= 0,4 m/s betrdgt? Wenn
davon ausgegangen wird, dass die
Leistung des Forderbandes m= 0,85 und
die Leistung des Getriebemotors n,= 0,94
betragt, wird fir die Losung dieser Frage
folgende Formel angewendet:

(1/8.cosa + sin @).G(kg).v(m / sn)
10237, .17, B

P(kW) = @)

Der wichtigste Punkt, der hierzu
angegeben werden muss, ist, dass das
System mit Kugellagern eingebettet ist. In
diesem Fall konnen wir den Wert 1/8 in
der Formel anwenden. Falls die Ladung
nicht mit Kugellagern sondern Gleitlagern
befordert wire, sollte anstelle des Wertes
1/8 der Wert mit Reibungskoeftizient
angewendet werden
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Ornek 3:

Konveydr yere tam paralel tagmsaydi,
bu durumda a = 0° olacagindan formiil
(2)’den;

_ (1/8).700.0,4
"102.0,94.0,85
P=115.P, =1,15.0,43 = 0,49kW

=0,43kWw

Standart motor giiciinii segersek 0,55
kW alinir.

Ornek 4:

Yiik Asansorde dik olarak taginsaydi, bu
durumda o = 90° olacagindan formiil
(2)’den;

_700.0,4
102.0,94.0,85
P=115.P, =1153,43=395kW

=3,43kW

h

Standart motor giiciinii secersek 4 kW
alinir.

Rediiktor Devir Sayisimin Hesabi
Rediiktor devir sayisinin bulunabilmesi
icin konveyoriin rediiktor tarafindan
gevrilen tamburun veya asansor halat
tamburunun ¢apt  bilinmelidir. Bu
takdirde asagidaki formiil yardimiyla
rediiktor devir sayist hesap edilebilir.

V(m/sn).6.10* _

)=

(3

V = Bant veya Halatin hiz1 (m/sn)

d,= Tamburun Cap1 (mm)

Mesela sistemdeki Bantin hiz1 0,4 m/sn
ve tamburun c¢apt ©200 mm olsayd:
rediiktor devri: Formiil (3)’ten.

0,4.6.10*

ny(d/d)= =382d/d

Example 3:
The conveyor is at horizontal position. In
this case a = 0° From the equation (2)

~(1/8).700.0,4
102.0,94.0,85
P=115.P, =1,15.0,43 = 0,49%W

=0,43kW

h

Standard motor power of 0,55 kW
should be taken.

Example 4:
If the load carried at a vertical position o
=90° From the equation (2)

_700.0,4
102.0,94.0,85
P=115.P,=1,153,43=395kW

=3,43kW

h

Standard motor power of 4 kW should
be taken.

Calculation of Gearbox Speed

To be able to calculate gearbox output
speed, head pulley diameter of conveyor
or lift must be known. In this case,
gearbox output speed is calculated by
the following equation:

V(m/sec).6.10*

() =

(3

V=Conveyor Belt or Rope Speed(m/sec)
d= Head Pulley Diameter (mm)

For instance, conveyor belt speed is 0,4
m/sec head pulley diameter is 200 mm
Gearbox output speed is:

0,4.6.10*

=382r.p.m
200.7 P

n,(r.p.m) =

Die bendtigte Leistung unter
reibungslosen Konditionen, {iibersteigt
entsprechend des Winkels niemals den
Wert G. Wenn nun die Angaben in die
Formel eingesetzt werden:

_ (1/8.c0s20°+5in 20°).700.0,4
102.0,94.0,85
P=115P, =115.1,57 = L80KW

=157kw

£,

Falls eine Standart Motorleistung
gewihlt wird, wird 2,2 kW eingesetzt.

Beispiel 3:

Das  Forderband  ist  horizontal
positioniert. In diesem Fall ist o = 0° Aus
Losungsformel (2):

~ (1/8).700.0,4
"7102.0,94.0,85
P=115.P, =1,15.0,43 = 0,49kW

=0,43kW

Falls eine Standart Motorleistung
gewihlt wird, wird 0,55 kW eingesetzt.

Beispiel 4:

Falls die Ladung vertikal mit einem
Aufzug getragen worden wére in diesem
Fall betriigt a= 90°, wird die Berechnung

mit der Formel (2) wie folgt
vorgenommen.
700.0,4

= 3 A3
102.0,94.0.85

P=L15.P, =1,15.3,43=395kW

Falls eine Standart Motorleistung
gewidhlt wird, wird 4 kW eingesetzt.

Berechnung Der Getriebemotor -
Abtriebsdrehzahl

Damit die Getriebemotor-Abtriebs-
drehzahl berechnet werden kann, muss
der Durchschnitt der Umleitrolle des
Forderbands bzw. Aufzugseils, das vom
Getriebemotor gedreht wird, bekannt
sein. In diesem Fall, kann mit Hilfe der
folgenden Formel die Getriebemotor-
Abtriebsdrehzahl berechnet werden:

V(m/s).6.10" _

n(U/m) = d,(mm).x

(3

V = Geschwindigkeit des Forder-bandes
bzw. Aufzugseiles (m/s)
d, = Durchschnitt der Umleitrolle (mm)

JT

n,(U/m)= =382U/m
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Servis Faktorii ( Sy)
(Servis Faktorii = Isletme Katsayis1 = Sy)

Rediiktorlerdeki bu deger, tahrik edecegi
makinenin biitiin teknik ve karakteristik
Ozelliklerine dayanma siiresine baglhidir.
Genel olarak makineler yiliklenme
bakimindan ii¢c tip  karakteristik
gosterirler.

1. HAFIF YUK (U)
2. ORTA YUK (M)
3. AGIR YUK (H)

Uc degisik yiikleme bigiminde calisan,
i ayr1 makinede tretilen momentler
birbirine esitte olsalar, agir ¢alisan
makinede daha bilyilik isletme katsayili
Rediiktor kullanilmaktadir.

Ginliik ¢alisma saati ise, ¢alisan disli ve
transmisyon elemanlarinin  malzeme
yorulmasina maruz kalmasi bakimindan,
calisma saatinin fazla olmasi halinde
zararli yonde etki eder.

Star-Stop  durumuna  gelince, her
makinenin ilk kalkis esnasinda en
yiiksek yiike maruz kaldig1 diisiiniiliirse
tehlikeli goriiliir. Miiteakip caligmalarda
bu daha asagiya diiser.

Katalogumuzda isletme katsayilarinin
nasil kullanildiginin anlagilmasi i¢in bir

misal ile belirtelim.

Once tablo-1’den makinenin ¢alisma

sahasina gore karakteristigini
belirleyelim. Makinemiz elektrik motor
tahrikli ZINCIR KOVALI

EKSKAVATOR ise yiikleme durumu
AGIR’ dir. (H)

Tablo 2’den makine 24 saat ¢alisacagina
gbre minimum isletme katsayis1 Sy = 2
bulunur.

Motor giicii 5,5 kW, rediiktor ¢ikis devri
76 d/d ise sayfa 101’den

Cikis Devri 276 d/d
Tahvil Orani (i) 118,47
Isletme Katsays1 (Sy) : 2,20

Rediiktor segilmis olur.

Service Factor ( S¢)

Value of the service factor of a gearbox
depends on all  technical and
characteristic specifications of a driven
machine. Generally machines have three
types of loading characteristics:

1. UNIFORM LOAD (U)
2. MODERATE LOAD (M)
3. HEAVY LOAD (H)

Even if the torgues required by three
different machines operating at three
different load specifications are equal.

Gearbox of the machine operating under
heavy load conditions should have
greater service factor.

Daily working period has effect on
gearbox elements due to the materials
fatique of working parts.

It must be taken into account that all
machines are subject to the greatest load
at the first start, so that the number of
starts has also effect on service factor.

This is an example how to use the
service factor given in the cataloque.

Load specification of machine should be
determined first, from table 1 in our
example, the machine is CHAIN
BUCKET EXCAVATOR driven by
electric motor has HEAVY load
specification and daily operation time is
24 hours. So that minimum service
factor Sy = 2 is taken from Table 2.

If motor power is 5,5 kW and gearbox
output speed is 76 r.p.m. from page 101
a gearbox having;

Output Speed : 76 r.p.m.
Gear Ratio (i) : 18,47
Service factor (Sy) :2,20

Must be chosen.

Betriebsfaktor ()

Dieser Wert des Hubwerkgetriebes, ist
gebunden an die Lebensdauer gegen alle
technischen und  charakteristischen
Eigenschaften der Maschine. Im
allgemein sind Maschinen in drei
Lastcharaktertypen anzugeben:

1. LEICHTWERTIGE LAST (U)
2. MITTELWERTIGE LAST (M)
3. SCHWERWERTIGE LAST (H)

Wenn die Momente drei verschieden
hergestellter Maschinen, die in drei
Lastcharaktertypen  arbeiten, gleich
wihren, benutzt die Maschine mit
mittelwertiger Last ein Getriebe mit
hoherer Betriebszahl.

Die téglichen Betriebstunden,
beeinflussen das Getriebe, je nach
Materialermiidung  der  arbeitenden

Zahnwerke und Getriebeelementen, bei
langeren Betriebstunden schadend.

Wenn man bedenkt, dass bei Start-Stop
Tatigkeiten jede Maschine der hochsten
Last unterliegt, ist es gefahrlich. Weiter
betriebe ziehen die Leistung herunter.

Wie die Betriebshochzahlen in unserem
Katalog benutzt werden, mochten wir
Thnen iiber ein Beispiel zeigen.

Zuerst werden wir Uber Tabelle 1 die
Charakteristik je nach Arbeitsumgebung
feststellen. Wenn unsere Maschine ein

KETTENSCHAUFELKRAN mit
elektrisch betriebenem Motor, dann ist
der Lastwert SCHWER (H).

Da die Maschine 24 Stunden in Betrieb
sein wird die Mindestbetriebshochzahl
nach Tabelle 2 S;= 2 sein.

Wenn die Motorkraft 5,5 kW,
Getriebeausgangsdrehzahl 76 rpm ist,
dann wird nach Seite 101

Ausgangsdrehzahl 176 rpm
Umwandlungsgrad (i) : 18,47
Betriebsfaktor (Sy) 22,20

Getriebe gewihlt.
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Rediiktor Yiikleme Load Charasteristics
L. . Belastungskwnnwerte
Karakteristikleri of Gearboxes
EKSKAVATORLER EXCAVATORS BAGGER
Zincir Koval Ekskavatorler H Chain-Bucket excavators H Eimerkettenbagger N
Paletli Yiiriiyiisler H Travelling Gears ( Caterpiller ) H Fahrwerke ( Raupe ) S
Ray Uzerinde Yiiriiyiisler M Travelling Gears ( Rails ) M Fahrwerke ( Schiene ) M
Manevra Mekanizmalari U Manoevring Winches U Mandéverierwinden G
Emis Pompalan M Pumps M Saugpompen M
Kovah Carklar H Bucket Wheels H Schneidkopfe N
Doniis Mekanizmalar M Slewing Gears M Wippwerke M
INSAAT MAKINALARI BUILDING MACHINES BAUMASSCHINEN
insaat Asansorleri Hoists U Bauaufziige G
Betoniyerler M Concrete Mixers M Betonmischmaschinen
Yol insaat Makinalar M Road Contruction Machines M Straffenbaumaschinen M
KALDIRMA VE ILETME TESiSLERi CONVEYOR FORDERANLAGEN
Zincirli Konveyor M Through Chain Conveyors M Trogkettenforderer M
Mafsal Bantl Konveyorler M Link Conveyors M Gliederbandforderer M
Lastik Banth Konveydrler U Belt Conveyors U Gurtbandforderer G
( Dékme Yiikler ) ( Bulk Goods ) ( Schiittgut )
Lastik Banth Elevatorler M Ballast Elevators M Gurtbandlecherwerke M
Lastik Cepli Elevatorler M Ballast Pocket Elevators M Gurttaschenbecherwerke M
Lastik Ba.l'ltll Konveyorler M Be?t Conveyors M Gurtbandférderer ( Stiickgut ) M
( Parca Yiikler ) ( Piece Goods )
Askili Konveyorler U Chain Conveyors U Kettenbahnen G
Yiik Asansérleri M Goods Lifts M Lastaujziige M
Kovali Elevatorler Bucket Elevators
( Toz Malzeme ) v ( Flour Goods ) u Mehibecherwerke G
Helezon Konveyor M Screw Conveyors M Scheckenforderer M
Kovali Elevatorler Bucket Elevators
( Parcal Malzeme ) M ( Piece Goods ) M Gurtbecherwerke M
Egik Asansorler H Inclined Hoists H Scrédgaufziige S
Celik Banth Konveyorler M Steel Belt Conveyors M Stahlbandforderer M
Paletli Konveyorler M Apron Conveyors M Plattenbénden M
Giinliik Caliyma Miiddeti Makinanin Yiikleme Karakteristigi
Tahrik Makinast 4 ( Saz?t ) . Load Characteristics of Machmes .
. Daily Working Period Belastungskennwert der Arbeitsmaschine
Torque Machine — - P
Antich hi (Hour) Hafif Yiik U Orta Yiik M Agir Yiik H
ntiebsmaschine Tiéigliche Betriebsdauder Uniform Load U Moderate Load M Heavy Load H
(Std.) Gleichmdbige G Mittlere M Schwere S

Elekt. Motorlu/Elect. Motor/Elek. Motoren 0....3 0.8 1 1.5
Tiirbin Turbin Turbinen 3....10 1 1.25 1.75
Hidrolik Hydrolic Hydraulik 10...24 1.25 1.5 2
Pistonlu Makinalar ( 4....6 Silindir ) 0....3 1 1.25 2
Piston Machines ( 4....6 Cylindir ) 3....10 1.25 1.5 2
Kolbenmaschinen (4.....6 Zyl ) 10.. 24 15 1.75 2
Pistonlu Makinalar ( 1....2 Silindir ) 0....3 1.25 L5 2
Piston Machines ( 1....2 Cylindir ) 3....10 1.5 1.75 2.25
Kolbenmaschinen (1.....2 Zyl) 10...24 1.75 2 25
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Rediiktor Yiikleme
Karakteristikleri

KiMYA ENDUSTRISi
Sogutma Tamburlar:

==

Karistiricilar

Calkalayicilar
( Hafif Akiskanlar )

Calkalayicilar
(Agir Akiskanlar )

Tambur Kurutucular:

)

Sanrifiijler

= a2 K

Sanrifiijler

PETROL ENDUSTRISi
Boru Hatti Pompalar

=

Kuyu A¢ma Mekanizmalari H

VANTILATOR VE ASPIRATORLER

Load Charasteristics
of Gearboxes

CHEMICAL INDUSTRY
Cooling Drums M

<

Mixers

Agitators ( Liquids )

c

Agitators ( Semi Liquids )

Drying Drums
Centrifuges ( Lights )

Zc 2 Z

Centrifuges ( Heavy )

OIL INDUSTRY
Pipeline Pumps

Rotary Drilling Equipment H

FANS

Pistonlu Vantilatorler M
Vantilator U
( Aksiyal ve Radyal )

Santrifiij (tiirbinli) Koriik G
KAUCUK MAKINALARI

Ekstruder ve Kanderler
Yogurma Makinalari

Karistiricilar

D= I =

Silindirleme Makinalari

AGAC ISLEME MAKINALARI

Rotary Piston Blowers
Blowers ( Axial and Radial )

Centrifugal

RUBBER MACHINES
Extruders and Calenders

Pug Mills
Mixers
Rolling Mills

aniiicqianiie

WOOD WORKING MACHINES

Belastungskwnnwerte

CHEMISCHE INDUSTRIE
Kiihltrommein
Mischer

Riihrwerke ( Leichte
Fliissigkeite )

Riihrwerke ( Zdihe Fliissigkeite )

Trockentrommeln
Zentrifugen ( Leicht )
Zentrifugen ( Schwer )

ERDOLGEWINNUNUG
Pipeline-Pumpen

Rotary-Bohranlagen

GEBLASE, LUFTER
Drehkolbengebldse

Geblise ( Axial und Radial )

Turbogablase

KUNSTSTOFFMASCHINEN

Extruder

Knetwerke
Mischer

Wilzwerke

wQX X Q@ XX

=

Q

v X vy

HOLZBEARBEITUNGSMASCHINEN

Yontma Tamburlan H Backers H Entrindungstrommeln S
Planya Makinalar: M Planing Machines M Hobelmaschinen M
Agac Isleme Tezgahlar U Wood Working Machines U Holzbearbeitungsmaschinen G
Serit Testereler H Band Saws H Sdgegatter S
YIKAMA MAKINALARI WASHING MACHINES WASCHEREIMASCHINEN
Yikama Makinalari U Washing Machines U Waschmaschinen G
Tamburlu Kurutucular M Tumblers M Trommeltrockner M
Giinliik Cahsma Miiddeti Makinanin Yiikleme Karakteristigi
Tahrik Makinast . ( Sazft ) ‘ Load Characteristics of Machines .
. Daily Working Period Belastungskennwert der Arbeitsmaschine
Torque Machine p = P
Antieh hi ( Hour) Hafif Yiik U Orta Yiik M Agir Yiik H
ntiebsmasciine Tiigliche Betriebsdauder Uniform Load U Moderate Load M Heavy Load H
(Std. ) Gleichmdbige G Mittlere M Schwere S

Elekt. Motorlu/Elect. Motor/Elek. Motoren 0....3 0.8 1 1.5
Tiirbin Turbin Turbinen 3....10 1 1.25 1.75
Hidrolik Hydrolic Hydraulik 10...24 1.25 1.5 2
Pistonlu Makinalar ( 4....6 Silindir ) 0....3 1 1.25 2
Piston Machines ( 4....6 Cylindir ) 3....10 1.25 1.5 2
Kolbenmaschinen (4.....6 Zyl ) 10,24 15 1.75 2
Pistonlu Makinalar ( 1....2 Silindir ) 0....3 1.25 L5 2
Piston Machines ( 1....2 Cylindir ) 3....10 1.5 1.75 2.25
Kolbenmaschinen (1.....2 Zyl ) 10...24 1.75 2 25
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Rediiktor Yiikleme Load Charasteristics
L. . Belastungskwnnwerte
Karakteristikleri of Gearboxes
VINC TESISLERI CRANES KRANANLAGEN
Bom Kaldirma H Derricking Jib Bomm Gear H Schwenkwerke S
Ving Yiiriiyiiserleri U Travelling Gears U Fahrwerke G
Yiik Kaldirma H Hoist Gears H Einziehwerke S
Doniis Tertibatlar: U Slewing Gears U Wippwerke G
METAL iSLEME MAKINALARI METAL WORKING MACHINES METALLBEARBEITUNGSMASCHINEN
Planya Makineleri S Planing Machine S Hobelmaschinen S
Ceki¢c Tokmak S Hammer S Hammer S
Oyma Makinesi S Engraving Machine S Stanzenmaschine S
Presler H Presses H Walzee S
Makaslar ( Giyotin ) M Shears M Scheren M
Sicak Basma Presleri H Forging Presses H Schmiedepressen S
Takim Tezgahlan M Macbines Tools M Werkzeugmaschinen Y,
( Ana Tahrik ) ( Main Drives ) ( Hauptantriebe )
Takim Tezgahlar U Machi.n‘es Tool§ U Werk?eugmaschinen G
( Yardimel Tahrik ) ( Auxiliarly Drives ) ( Hilfstantriebe )
GIDA ENDUSTRI MAKINALARI FOOD INDUSTRY MACHINES NAHRUNGSMITTELMASCHINEN
(site, Knvanaz ve) (Botes, Contnirs.) v Abfilimaschinen G
Yogurma Makinalari M Kneading Machines M Knetmaschinen M
Ambalaj Makinalari U Packaging Machines U Verpackungsmaschinen G
Seker Kamisi Kiricilarn M Cane Crushers M Zuckerrohrbrecher M
Seker Kamsi Kesicileri M Cane Cutters M Zuckerrohrschneider M
Seker Kamis1 Ogiitiiciileri H Cane Millis H Zuckerrohrmiihlen S
Seker Pancarn Kesicileri M Sugar Beet Cutters M Zuckerriibenschneider M
Seker Pancar1 Yikayicilar: M Suger Beet Washers M Zuckerriibenwdsche M
POMPALAR PUMPS PUMPEN
Pistonlu Pompalar (Q1 /100) H Piston Pumps ( Q1 /100 ) H Kolbenpumpen ( Q1/100) S
Pistonlu Pompalar M Piston Pumps M Kolbenpumpen M
(Q1/100:1/20) (Q1/100:1/20) (Q1/100:1/20)
Tiirbin ( Hafif Akiskan ) U Turbin ( Light - Liquids ) U Turbinen ( Leichte Fliissigketi ) G
Tiirbin ( Agir Akiskan ) M Turbin ( Semi - Liquids ) M Turbinen ( Zihe Fliissigketi ) M
Giinliik Cahisma Miiddeti Makinanin Yiikleme Karakteristigi
Load Characteristics of Machines
T[ahrik h&ak}i;lam Daily Vt’::zz; Period Belastungskennwert der Arbeitsmaschine
Ar(:trlglliimaii hi‘zz ( Hour) Haﬁf Yiik U Orta Yiik M Agir Yiik H
Tiigliche Betriebsdauder Uniform Load U Moderate Load M Heavy Load H
(Std.) Gleichmdbige G Mittlere M Schwere S
Elekt. Motorlu/Elect. Motor/Elek. Motoren 0....3 0.8 1 1.5
Tiirbin Turbin Turbinen 3....10 1 1.25 1.75
Hidrolik Hydrolic Hydraulik 10...24 1.25 1.5 2
Pistonlu Makinalar ( 4....6 Silindir ) 0....3 1 1.25 2
Piston Machines ( 4....6 Cylindir ) 3....10 1.25 1.5 2
Kolbenmaschinen (4.....6 Zyl) 10...24 15 1.75 2
Pistonlu Makinalar ( 1....2 Silindir ) 0....3 1.25 L5 2
Piston Machines ( 1....2 Cylindir ) 3....10 1.5 1.75 2.25
Kolbenmaschinen (1.....2 Zyl ) 10...24 1.75 2 25
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Rediiktor Yiikleme Load Charasteristics
. . ) Belastungskwnnwerte
Karakteristikleri of Gearboxes
KAGIT ENDUSTRI MAKINALARI PAPER INDUSTRY MACHINES PAPIERMASCHINEN
Diizleme Silindirleri H Glazing Cylinders H Glittzylinder S
Holender M Hollenders M Holldnder M
Kagit Hamur Makineleri H Pulpers H Gautschen H
Kalender H Calender H Kalander S
Tas Presler H Stone Presses H Steinpressen S
Vakum Presler H Vacum Presses H Vakuumpressen S
Kuru Silindirler H Drying Cylinders H Trockenzylinder S
TAS ve KiL. MAKINALARI STONE and CLAY WORKING MACHINES STEINE - ERDEN
Kiricilar H Breakers H Brecher S
Doner Firmlar M Rotary Ovens M Drehdfen M
Cekicli Degirmenler H Hammer Mills H Hammermiihlen S
Bilyah Degirmenler H Ball Mills H Kugelmiihlen S
Carpmah Ogiitiiciiler H Beater Mills H Schlagmiihlen S
Tugla Presleri H Brick Presses H Ziegelpressen N
TEKSTIL MAKINALARI TEXTILE MACHINES TEXTILMACHINENS
Sargi Makinalar (Q1/100) M Batchers (Q1/100) M Webstiihle M
Basma ve Boyama Mak. M Printing and Dyeing Machines M Druckerei M
Dokuma Tezgahlari M Looms M Fdrbereimaschinen M
KOMPRESORLER COMPRESSORS KOMPRESSOREN
Turbo Kompresor M Turbo Compressors M Turbokompresson M
SILINDIRLEME VE CEKME TESIiSLERI METAL ROLLING MILLS WALZWERKE
Sac Kesme Makineleri H Sheet Metal Cutting Machines H Schneidmaschinen S
Hiz Ayarh Silindirler M Roller Adjustment Drivers M Rollenrichtmaschinen M
Cubuk Kesme Makinalari H Billet Shears H Blechscheren S
Kabuk Siyirma Makinalari H Descaling Machines H Kniippelscheren S
Tel Cekme Tesisleri M Wire Drawing Machines M Drahtzuge M
Soguk Cekme Tesisleri H Colling Beds H Kiihlbetten S
Rulolu Nakil ( Hafif ) M Roller Tables ( Lights ) M Rollrdnge ( Leicht ) M
Rulolu Nakil (Agir ) H Roller Tables ( Heavy ) H Rollrdnge ( Schwer ) S
Silindir Haddeleme H Manipulators H Stranggubanlagen S
Giinliik Calisma Miiddeti Makinanin Yiikleme Karakteristigi

Tahrik Makinas: ' ( Saét ) ‘ Load Characteristics of Machmes .

Torque Machin Daily Working Period Belastungskennwert der Arbeitsmaschine

y qb hi ¢ ( Hour) Hafif Yiik U Orta Yiik M Agir Yiik H

ntiebsmaschine Tégliche Betriebsdauder Uniform Load U Moderate Load M Heavy Load H
(Std. ) Gleichmdbige G Mittlere M Schwere S

Elekt. Motorlu/Elect. Motor/Elek. Motoren 0....3 0.8 1 1.5
Tiirbin Turbin Turbinen 3....10 1 1.25 1.75
Hidrolik Hydrolic Hydraulik 10...24 1.25 1.5 2
Pistonlu Makinalar ( 4....6 Silindir ) 0....3 1 1.25 2
Piston Machines ( 4....6 Cylindir ) 3....10 1.25 1.5 2
Kolbenmaschinen (4.....6 Zyl) 10...24 15 1.75 2
Pistonlu Makinalar ( 1....2 Silindir ) 0....3 1.25 L5 2
Piston Machines ( 1....2 Cylindir ) 3....10 1.5 1.75 2.25
Kolbenmaschinen (1.....2 Zyl ) 10.. 24 1.75 2 25
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Radyal Yiiklerin Belirlenmesi

Meydana gelen radyal yiikiin hesaplanabilmesi i¢in rediiktoriin ¢ikis veya giris miline baglanan iletme elemaninin tipi dikkate
alinmalidir. Asagidaki tabloda baz1 iletme elemanlar faktorleri (| Ji ) verilmistir.

Iletme Elemani Iletme Elemani Faktérii (f) Agiklama

Disli 1,15 <17 dis

Zincir Digli 1,40 <13 dis

Zincir Disli 1,25 <20 dis

V- Kayis Kasnaklari 1,75 On Gerilme Kuvveti
Diiz Kayis Kasnaklari 2,50 On Gerilme Kuvveti
Triger Kayis Kasnaklari 1,50 On Gerilme Kuvveti

Mil {izerindeki radyal yiik asagidaki formiille hesaplanir:
Fp[N] = Radyal Yiik

_ Md. 2000 M,[Nm] = Dondiirme Momenti
B d, % dy[mm] = lletme elemaninin Ortalama Capi
j? = [letme Eleman: Faktorii

Fy

Bu degerler gozoniine alinarak hesaplanan sonuglar dogrultusunda, katalogumuzda yer alan rediiktorlere ait radyal yiikleri
gorerek segim yapabilirsiniz. Bu tablolarda verilen radyal yiikler rulman émriine gore belirlenmis olup Sy =1sartina ve yiikiin milin
ortasini yiikledigi durumlar i¢in verilmistir. ’

Determining of Overhung Loads

Type of transmission component mounting output or input shaft has to be consideration to find occured overhung loads. Some
transmission component factor () is given at the table below.
1

Transmission Component Transmission Component Factor () Explanation
Gear 1,15 <17 teeth
Sprockets 1,40 <13 teeth
Sprockets 1,25 <20 teeth
V- Belt Pulleys 1,75 Pre-tension
Flat Belt Pulleys 2,50 Pre-tension
Trigger Belt Pulleys 1,50 Pre-tension

Overhung Loads on shaft is find by at the formula below:
FR[N] = Overhung Load

Fo= Md . 2000 M ,[Nm] = Torque
R dy ]: d,[mm] = Mean Diameter of Transmission Component
A = Transmission Component Factor

You can Choose, by seeing overhung loads belong to gearboxes in our catalog according to determined results by considering
these values. The given overhung loads on the tables are determined according to working life, on Sf =] and force which are applied
to the midpoint of the shaft

Bestimmung der Querkrafte

Um die Querkrifte die entstehen zu berechnen muss das Férderungskomponent, das an die Ausgangs-oder Eingangswelle
befestigt ist beachtet werden. In der unten angegebenen Tabelle sind die Faktoren ( . ) mancher Forderungskomponenten angegeben.

Ubertragungselemente Ubertragungselemente Factor ( 1) Hinweise
Zahnrader 1,15 < 17 zahne
Kettenrader 1,40 <13 zahne
Kettenrader 1,25 <20 zahne
Schmalkeilriemenscheiben 1,75 Durch Vorspannkraft
Flachriemenscheiben 2,50 Durch Vorspannkraft
Zahnriemetriebscheiben 1,50 Durch Vorspannkraft

Die Querkraft auf die Welle der Formel nach berechnet:
Fp[N] = Querkraft
_ Md. 2000 M ,[Nm] = Drehkraft
B dy % dy[mm] = Wirkkreisdurchmesser

]? Ubertragungselemente Factor

Resultate, die nach Beriicksichtigung dieser Werte kalkuliert werden, konnen Sie die Querkréfte der Getriebe die in unserem
Katalog sind vergleichen und und Ihre Entscheidung danach geben. Die Querkrifte die in diesen Tabellen angegeben sind, sind nach
Kugellagerlebefrist festgelegt und der Sf'=/ Bedingung und nach Léastern, die auf die Mitte der welle liegen bestimmt worden.

Fy
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Kontrol ve Bakim
Rediiktorler

» Rediiktorlerin - yag seviyesi ve
miktarin1 kontrol ediniz. Yagin cinsini
IMAK katalogunda yer alan yag
cizelgelerini kullanarak seginiz.

» Havalandirma tapasinin faal olup
olmadigina bakiniz. Hava tahliye deligi
caligmaz ise rediiktor gévdesinin i¢inde
biriken hava, basing olusturarak
kegelerden yag sizmasina sebep olur.
Boylece yag azalarak gevre Kkirliligine

yol agar ve rediiktériin  verimli
caligmasini engellemis olur.
»Rediiktor  baglantt  civatalarinin

gevseyip gevsemedigini kontrol ediniz,
gevseyen civatalar var ise sikmak
suretiyle  tedbir  almiz.  Rediiktor
montajinda  meydana  gelen eksen
kagikliginda zararli sarsintilara dikkat
ediniz.

» Rediiktoriin ilk ¢aligtirmadan 500 saat
sonra, sonraki her 6000 saatte periyodik
olarak yagini degistiriniz.

»Ozel hususlar ve calisma sartlar
hakkinda mutlaka firmamiza danisiniz.

Kayish Varyatorler

» Varyatoriin ilgili
grasorliiklerinden  belli
basilmasi gereklidir.

yerlerindeki
araliklarla yag

» Varyatoriin ~ devir  araligi  tespit
civatasinin - ayart bozulmamalidir. Bu
ayarin bozulmasi durumunda max./min.
Devir siir degerlerini asmas1 kayista
istenmeyen tahribatlara yol agabilir.

» Varyator  regiilasyon  sisteminin
devamli ve iyi caligmasi i¢in arada bir
(hafta sonu) devrini birka¢ dakika igin
degistirip ¢alistirmakta fayda vardir.

» Miimkiin oldugu kadar tozlu ortamin

etkisinden  korunmak  i¢in  tedbir
almmalidir.
» Varyator devir araligi  mutlaka

varyator ¢alisirken yapilmalidir.

Control and Maintenance
Gearboxes

» Check the oil levels and quantity of
your motors. Chose the type and quantity
of oil from the .MAK catalogue.

» Check if the ventilation stopper is
active or not. If the air evacuation hole
does not work, the accumulated air in the
motor trunk causes pressure and gas
leakage from the mats. Thus the oil
reduces and causes environmental is
pollution and hinders the efficient
operation of the motor.

» Check wether the motor connection
bolts have loosened or not. Take
measures by firming loosened bolts. Be
careful for the harmful shaking of the
disposition of the axis during motor
installation.

» Change the oil after 500 hours of
initial operation and periodically every
6000 hours of operating the motor.

» You must contact and consult with
our company for special matters and
operation conditions.

Belt Variators

» It is necessary to apply oil from the
greaser at the relevant parts of the belt
variators periodically.

»The adjustment of the rotation
interval fixing bolt of the belt variator
should not be changed. In case these
intervals are changed and the max/min
rotation limit values are exceeded, it may
cause uninvited damage on the belt.

» It is beneficial to change and operate
the rotation of the belt variator regulation
system for a few minutes once in a while
(at weekends) for the continuous and
proper operation of the machine.

» Relevant precautions should be taken
to protect from the dusty environments
effects as much as possible.

»The rotation interval of the belt
variator must be done during the
operation of the variator.

Kontrolle und Pflege
Getriebe

»Kontrollieren Sie den Ol- Stand und
Gehalt des Hubwerkgetriebes. Wahlen
Sie die Olsorte gemidB im I.MAK
Katalog angegebenen Oltabelle.

» Kontrollieren Sie, ob der
Luftverschluss titig ist. Falls die
Beliiftungsoffnung nicht funktioniert,
kann die Luft, die sich im
Getriebegehduse sammelt, Druck
erzeugen und Ol in die Filze
durchdringen. Dadurch verringert sich
der Olstand und gefihrdet die Umwelt
und verhindert die Leistung des
Getriebes.

» Kontrollieren Sie, ob die Schrauben
locker sind. Falls entspannte Schrauben
vorhanden sind, sichern Sie, dass sie
angezogen sind. Beachten Sie, wihrend
der Getriebemontage auftauchenden
axialen Entweichungen auf schidliche
Erschiitterungen.

» Wechseln Sie RegelmiBig das Ol,
zuerst 500 Stunden nach dem ersten
Betrieb, und danach alle 6000 Stunden.

»Uber besondere Themen und
Arbeitsbedingungen wenden Sie sich
unbedingt an unsere Firma.

Verstell

»In regelmédBigen Abstinden muss in
die Olbuchsen des Verstell Ol gepumpt
werden

»Die Einstellung der Drehzahl-
befestigungsschraube darf nicht sich
nicht verziehen. Bei einer Entweichung
konnen die max/min Drehzahlgrenzen
iiberschritten werden und unerwiinschte
Schaden hinterlassen.

» Damit das Verstellregulationssystem
dauerhaft leistungsfihig im Gang bleibt,
ist es niitzlich ab und zu (am
Wochenende) die Drehzahl fiir en paar
Minuten zu wechseln und in Betrieb zu
setzen.

»Es sollten MaBnahmen getroffen
werden um so weit wie moglich gegen
die Einfliisse von Staub zu schiitzen.

»Die Drehzahl des Verstell muss
unbedingt wihrend des Betriebs des
Verstell geregelt werden wir Thnen iiber
ein Beispiel zeigen.
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Yag Tablosu Lubricant Table Schmiere Tabelle
Firma
Yag Cinsi | ISO Viskozite Siufi | Kullanim Sicakhg Firm
Lubricant ISO Viscocity Class | Usage Temparature Firma
Art des Vizkozitdits Klasse | Gebrauchstemperature . bp
wobil| 15 |@ o Lo
Degol | Mobilgear | Energol | Omala Belgear Spartan
ISO VG 320 (VR +100 BG 320 632 GR-XP320 | 320 | M-320-Siiper GEM 1 320 EP 320
Degol | Mobilgear | Energol | Omala Belgear Spartan
IS0 VG220 S t1001BED20 | 630 | GR-XP220 | 220 | M-220-Siper| SEM 12201 gp 53y
Mineral Yag
Mineral Oil
Minerallol
Degol | Mobilgear | Energol | Omala Belgear Spartan
ISO VG 150 S +100 BG 150 629 GR-XP150 | 150 | M-150-Siiper GEM 1 150 EP 150
Degol | Mobilgear | Energol | Omala Belgear Spartan
ISO VG 100 S +100 BG 100 627 GR-XP100 | 100 | M-100-Siiper GEM 1 100 EP 100
Degol | Gylgoyle Enersyn Syntheso | Glycolube
IS0 VG 320 2180166300 | 320 | SG-XP320 D320EP | 320
Degol | Gylgoyle Enersyn | Tivela Syntheso
IS0 VG220 2580166700 | 220 | SG-XP220 | WB D 220 EP
Sentetik Yag
Synthetic Oil
Synthetisch Ol
Syntheso
Degol Enersyn
ISO VG 150 -30........ +140 GS 150 SG-XP150 D 150 EP
Enersyn
Syntheso
ISO VG 100 -30........ +140 SG-XP100 D 100 EP
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Mounting Positions and Oil Quantities

M z ® Montaj Pozisyonlari ve Yag Miktarlari
EE E Bauformen und Olmengen Tabellen

P1

P2

. Baglant1 Pozisyonlar1 i¢in Yag Miktarlar ( litre )

TIP Oil Quantities for Mounting Positions ( liter )
Type Olmengen Tabellen fiir Bauformen ( liter )

Typ

P1 P2 P3 P4

4DSM

480 25
4DSM

615 %
4DSM

750 45
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® Helisel Dislili Motorlu Rediiktorler Gii¢ ve Devir Tablosu
Helical Geared Motors Performance Tables
Stirnradgetriebemotoren Leistung und Drehzahliibersicht

P, n, i St M, Fan
GUC Cikis Devri Tahvil Servis Faktorii Cikis Momenti Rad. Yiik Tip
Power Output Speeds Ratio Service Factor ~ Output Torque ~ Over Loads Type
Leistung ~ Abtriebswelle ~ Ubersetzung — Betriebsfaktor ~ Abtriebswelle — Querkrifte Typ @ ‘
Drehzahlen Drehmomente - -
kW
i [r.p.m] [Nm] IN] ke
1.5 6 145,15 2,65 2617 75000
b 6.5 108,65 3,55 1957 75000
) 7 97.16 4,00 1750 75000 4DSM  480/112 M 8a 528 520
9 79,28 4,86 1427 75000
6 145,15 3.41 2033 75000
8 108,65 4,53 1537 75000 4DSM  480/100 L 6a 528 510
9 97,16 5,09 1370 75000
10 145,15 5,28 1313 75000
13 108,65 7,12 977 75000 4DSM  480/90 L 4a 528 496
14 97,16 7,97 875 75000
2.2 5 145,15 1,80 3854 75000
b 6,5 108,65 2,44 2845 75000
3 7 97.16 271 2568 75000 4DSM 480/132S 8b 528 526
9 79,28 3,30 2101 75000
6,5 145,15 2,43 2846 75000
8,5 108,65 3,24 2150 75000 4DSM  480/112 M 6a 528 520
9,5 97,16 3,62 1926 75000
9,5 145,15 3,60 1927 75000
13 108,65 4,84 1433 75000
14 97,16 5,43 1284 75000 4DSM  480/100 L 4a 528 508
18 79,28 6,62 1050 75000
2 66,01 8,00 873 75000
3 45 145,15 1,29 5368 74500
6 108,65 1,74 4003 74500
4 7 97.16 194 3602 74500 4DSM  480/132 M 8a 528 534
8,5 79,28 2,40 2897 74500
6.5 145,15 1,78 3881 74500
8,5 108,65 2,37 2932 74500 4DSM  480/132S 6b 528 529
9,5 97,16 2,65 2626 74500
9,5 145,15 2,64 2628 74500
13 108,65 3,65 1955 74500
14 97,16 3,98 1751 74500 4DSM  480/100 L 4b 528 511
17,5 79,28 4,85 1432 74500
2 66,01 5,86 1189 74500
4 5 140,79 2,69 6726 100000
6 114,29 3,15 5424 100000
5.5 75 95,10 3,85 4486 joopp ~ 4DSM 6IS/160M38a 529 963
8,5 80,56 4,53 3822 100000
6,5 145,15 1,31 5255 74500
8,5 108,65 1,83 3794 74500
9,5 97,16 2,00 3503 74500
12 79.28 243 2850 74500 4DSM  480/132 M 6a 528 537
14 66,01 2,94 2368 74500
20 46,20 6,22 1664 74500
5.5 5 140,79 1,95 9249 99000
’ 6 114,29 2,29 7458 99000
7.5 75 95.10 280 6166 99000 4DSM  615/160 M 8b 529 973
8,5 80,56 3,30 5255 99000



sinan
Stamp


SLMEI

® Helisel Dislili Motorlu Rediiktorler Gii¢ ve Devir Tablosu
Helical Geared Motors Performance Tables
Stirnradgetriebemotoren Leistung und Drehzahliibersicht

P, n, i St M, Fan
GUC Cikis Devri Tahvil Servis Faktorii Cikis Momenti Rad. Yiik Tip
Power Output Speeds Ratio Service Factor ~ Output Torque ~ Over Loads Type
Leistung ~ Abtriebswelle ~ Ubersetzung — Betriebsfaktor ~ Abtriebswelle — Querkrifte Typ @ ‘
Drehzahlen Drehmomente - -
kW
[Hp] [r.p.m] [Nm] IN] ke
5.5 10 145,15 1,47 4718 74250
’ 13 108,65 1,96 3557 74250
7,5 15 97,16 2,21 3146 74250
18 79.28 271 2569 74250 4DSM  480/132 S 4c¢ 528 529
22 66,01 3,25 2140 74250
3 46,20 6,93 1496 74250
7.5 5 140,03 2,22 12363 118000
’ 6 118,50 2,72 10510 118000
10 75 94.94 333 8406 118000 4DSM  750/160 L 8a 530 1357
8,5 81,75 3,86 7249 118000
7 140,79 1,95 9273 99000
8,5 114,29 2,28 7507 99000
10 95.10 277 6245 99000 4DSM  615/160 M 6b 529 978
12 80,56 3,27 5299 99000
10 145,15 1,08 6433 74000
13 108,65 1,45 4813 74000
15 97,16 1,63 4290 74000
18 79,28 1,99 3503 74000 4DSM  480/132 M 4b 528 537
22 66,01 2,40 2906 74000
3 46,20 5,08 2041 74000
43 33,62 6,75 1484 74000
11 5 140,03 1,51 18132 117000
6 118,50 1,85 15415 117000
15 75 94,94 227 12329 117000  4DSM 7S0/180L8b 530 1397
8,5 81,75 2,63 10632 117000
7 140,03 2,03 13500 117000
8 118,50 2,41 11419 117000
10 94.94 306 9155 117000 4DSM  750/160 L 6b 530 1348
12 81,75 3,62 7905 117000
10,5 140,79 2,02 8980 98500
13 114,29 2,35 7283 98500
15 95,10 2,86 6048 98500 4DSM  615/160 M 4b 529 971
18 80,56 3,40 5110 98500
20 73,20 4,89 4648 98500
22 66,01 1,65 4204 74000
32 46,20 3,53 2936 74000
43 33,62 4,69 2136 74000
55 26,69 6,89 1697 74000 4DSM  480/160 M 4b 528 598
60 24,00 6,54 1526 74000
67 21,67 7,23 1378 74000
81 17,87 8,77 1137 74000
15 7 140,03 1,48 18547 116000
8 118,50 1,82 15765 116000 4DSM 750 /180 L 6a 530 1404
20 10 94,94 2,22 12612 116000
10 140,03 2,27 12127 116000
12 118,50 2,80 10254 116000
15 94,94 3,40 8243 116000
18 8175 35 7086 116000 4DSM 750 /160 L 4a 530 1357
19 76,37 4,32 6603 116000
23 63,88 5,47 5557 116000
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® Helisel Dislili Motorlu Rediiktorler Gii¢ ve Devir Tablosu
Helical Geared Motors Performance Tables
Stirnradgetriebemotoren Leistung und Drehzahliibersicht

-

—
" g

P, n, i St M, Fan
GUC Cikis Devri Tahvil Servis Faktorii Cikis Momenti Rad. Yiik Tip
Power Output Speeds Ratio Service Factor ~ Output Torque ~ Over Loads Type
Leistung ~ Abtriebswelle ~ Ubersetzung — Betriebsfaktor ~ Abtriebswelle — Querkrifte Typ @ ‘
Drehzahlen Drehmomente - -
kW
[Hp ] [r.p.m] [Nm] [N] ke
15 10 140,79 1,48 12245 97500
13 114,29 1,73 9931 97500
20 15 95,10 2,10 8247 97500
18 80,56 2,49 6968 97500 4DSM  615/160 L 4a 529 1003
20 73,20 3,59 6338 97500
25 59,33 4,30 5127 97500
30 49,52 5,20 4290 97500
32 46,20 2,60 3991 73500
43 33,62 3,45 2906 73500
55 26,69 4,32 2310 73500
60 24,00 4,80 2077 73500
67 21,67 5,32 1874 73500
82 1787 6.45 1545 73500 4DSM  480/160 L 4a 528 630
90 16,30 7,08 1409 73500
100 14,82 7,80 1280 73500
108 13,51 8,55 1167 73500
120 12,35 9,35 1067 73500
10 140,03 1,84 14957 114500
18’5 12 118,50 2,27 12646 114500
25 15 94,94 2,75 10166 114500
18 81,75 3,20 8740 114500 4DSM 750 /180 M 4b 530 1377
19 76,37 3,50 8144 114500
23 63,88 4,43 6854 114500
33 4431 6,48 4745 114500
20 73,20 2,91 7817 96200
25 59,33 3,48 6323 96200
30 49,52 4,20 5291 96200
34 4315 480 2602 96200 4DSM  615/180 M 4b 529 1023
40 36,15 5,60 3860 96200
45 32,50 6,32 3464 96200
32 46,20 2,10 4922 72000
43 33,62 2,80 3584 72000
55 26,69 3,50 2849 72000
60 24,00 3,89 2562 72000
67 21,67 4,31 231 72000
82 1787 523 1906 79000 4DSM 480 /180 M 4b 528 650
90 16,30 5,74 1738 72000
100 14,82 6,32 1579 72000
108 13,51 6,93 1440 72000
120 12,35 7,58 1316 72000
29 12 118,5 1,90 15040 113000
15 94,94 2,32 12090 113000
30 18 81,75 2,70 10393 113000
19 76,37 2,94 9685 113000 4DSM 750 /180 L 4b 530 1402
23 63,88 3,73 8150 113000
33 44,31 5,45 5643 113000
42 34,96 6,74 4426 113000
20 73,20 2,45 9295 94500
25 59,33 2,93 7520 94500
30 49,5 353 6292 94500 4DSM  615/180 L 4b 529 1048
34 4315 4,04 5473 94500
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® Helisel Dislili Motorlu Rediiktorler Gii¢ ve Devir Tablosu
Helical Geared Motors Performance Tables
Stirnradgetriebemotoren Leistung und Drehzahliibersicht

P, n, i S M, Fan
GUC Cikis Devri Tahvil Servis Faktorii Cikis Momenti Rad. Yiik Tip
Power Output Speeds Ratio Service Factor ~ Output Torque ~ Over Loads Type @
Leistung ~ Abtriebswelle ~ Ubersetzung — Betriebsfaktor ~ Abtriebswelle — Querkrifte Typ ‘
Drehzahlen Drehmomente - -
";‘:] [r.p.m] [Nm] [N] ke
29 40 36,15 4,70 4590 94500
45 32,50 5,32 4120 94500 4DSM  615/180 L 4b 529 1048
30 50 29,36 6,14 3722 94500
32 46,20 1,76 5853 71000
43 33,62 2,35 4262 71000
55 26,69 2,95 3388 71000
60 24,00 3,27 3047 71000
67 21,67 3,62 2749 71000
82 1787 440 9967 71000 4DSM  480/180 L 4b 528 675
90 16,30 4,83 2067 71000
100 14,82 5,31 1878 71000
108 13,51 5,83 1712 71000
120 12,35 6,37 1565 71000
30 18 81,75 1,97 14172 115000
19 76,37 2,15 13207 115000
40 23 63,88 2,73 11115 115000
33 4431 4,00 7695 115000 4DSM 750 /200 L 4c¢ 530 1457
42 34,96 4,95 6036 115000
52 28,27 6,90 5111 115000
58 25,29 7,50 4367 115000
20 73,20 1,80 12676 92000
25 59,33 2,15 10254 92000
30 49,52 2,60 8580 92000
34 43,15 2,96 7463 92000
40 36,15 3,45 6259 92000
45 32,50 3,90 5618 92000 4DSM  615/200 L 4c 529 1103
50 29,36 4,50 5075 92000
55 26,62 4,80 4603 92000
60 24,21 5,31 4190 92000
66 22,08 5,68 3816 92000
72 20,21 6,41 3494 92000
55 26,69 2,16 4620 69400
60 24,00 2,40 4155 69400
67 21,67 2,66 3748 69400
82 17,87 3,22 3091 69400
90 16,30 3,53 2818 69400
100 1482 390 2561 69400 4DSM  480/200 L 4c¢ 528 730
108 13,51 4,27 2335 69400
120 12,35 4,67 2134 69400
130 11,30 510 1954 69400
140 10,40 5,54 1798 69400
37 23 63,88 2,22 13708 109500
33 44,31 3,24 9491 109500
50 42 34,96 4,01 7445 109500 4DSM  750/225S 4a 530 1482
52 28,27 5,60 6304 109500
58 25,29 6,08 5386 109500
30 49,52 2,10 10582 90000
34 4315 2,40 9204 90000
40 36,15 2,80 7720 90000 4DSM  615/225S 4a 529 1128
45 32,50 3,16 6929 90000
50 29,36 3,65 6260 90000
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® Helisel Dislili Motorlu Rediiktorler Gii¢ ve Devir Tablosu
Helical Geared Motors Performance Tables
Stirnradgetriebemotoren Leistung und Drehzahliibersicht

P, n, i St M, Fan
GUC Cikis Devri Tahvil Servis Faktorii Cikis Momenti Rad. Yiik Tip
Power Output Speeds Ratio Service Factor ~ Output Torque ~ Over Loads Type
Leistung ~ Abtriebswelle ~ Ubersetzung — Betriebsfaktor ~ Abtriebswelle — Querkrifte Typ @ ‘
Drehzahlen Drehmomente -
kW
[Hp] [r.p.m] [Nm] IN] ke
37 55 26,62 3,90 5677 90000
60 24,21 4,31 5168 90000
50 66 22,83 4,60 4706 90000 4DSM  615/225S 4a 529 1128
72 20,21 5,20 4309 90000
80 18,43 5,67 3928 90000
90 16,30 2,80 3476 67700
100 14,82 3,16 3158 67700
108 13,51 3,46 2880 67700
120 12,35 3,79 2632 67700
130 1130 414 2409 67700 4DSM 480 /225 S 4a 528 755
140 10,40 4,49 2217 67700
150 9,67 4,83 2083 67700
180 8,01 5,83 1727 67700
45 33 44,31 2,65 11543 110000
42 34,96 3,30 9055 110000
60 h2 28,27 4,60 7339 110000 4DSM 750 /225 M 4c 530 1537
58 25,29 5,00 6551 110000
64 22,76 5,80 5902 110000
45 32,50 2,60 8427 88500
50 29,36 3,00 7613 88500
55 26,62 3,20 6904 88500
60 24,21 3,54 6285 88500
66 2208 378 5724 88500 4DSM  615/225 M 4¢ 529 1183
72 20,21 427 5240 88500
80 18,43 4,66 arri 88500
90 15,63 5,33 4055 88500
130 11,30 3,40 2930 65000
140 10,40 3,69 2697 65000
150 967 397 9534 65000 4DSM 480 /225 M 4¢ 528 810
182 8,01 4,80 2100 65000
55 33 4431 2,18 14108 107000
42 32,96 2,70 11067 107000
75 h2 28,27 3,76 8970 107000
58 25,29 4,09 8007 107000
64 2276 474 7914 107000 4DSM 750 /250 M 4c 530 1617
70 20,58 5,07 6522 107000
80 18,17 5,89 5759 107000
90 16,49 6,54 5225 107000
60 24,21 2,90 7682 85000
66 22,08 3,10 6996 85000
72 20,21 3,50 6405 85000
80 18.43 382 5839 85000 4DSM  615/250 M 4c 529 1263
93 15,63 4,36 4956 85000
110 13,10 5,31 4198 85000
75 58 25,29 3,00 10919 101000
64 22,76 3,48 9838 101000
100 70 20,58 3,72 8895 101000  4DSM  750/280 S 4 530 1747
80 18,17 4,32 7853 101000
90 16,49 4,80 7126 101000
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E %k Helical Geared Motors Performance Tables
| Stirnradgetriebemotoren Leistung und Drehzahliibersicht

P, n, i St M, Fqp
GUC Cikis Devri Tahvil Servis Faktorii Cikis Momenti Rad. Yiik Tip
Power Output Speeds Ratio Service Factor ~ Output Torque ~ Over Loads Type
Leistung ~ Abtriebswelle ~ Ubersetzung — Betriebsfaktor ~ Abtriebswelle — Querkrifte Typ @ ‘
Drehzahlen Drehmomente -
kW

[Hp] [r.p.m] [Nm] IN] ke

9(0 70 20,58 3,10 10673 98000
80 18,17 3,60 9424 98000

120 90 16,49 4,00 8551 ggopp  PSM 750/280M4 530 eer
100 15,01 4,20 7785 98000
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Yedek Parca Listesi General Parts List Einzelteilliste

TiP/TYPE / TYP 29— —51

4DSM } 480-615-750 -28
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® Helisel Dislili Rediiktorler
Helical Gear Units
Stirnradgetriebe

Yedek Parca Listesi

General Parts List

Einzelteilliste

TiP/TYPE/ TYP
4DSM } 480-615-750

1- Alt Govde
2- Rulman Baski Kapag
3- Civata
4- Rulman Baski Kapag
5- Kege
6- Kece Kapag:
7- Civata
8- Rulman
9- Milli Disli Z1
10- Rulman
11- Rulman
12- Milli Disli Z3
13- Kama
14- Disli 722
15- Rulman
16- Burg¢
17- Milli Disli Z5
18- Kama
19- Disli Z4
20- Rulman
21- Cikis Mili
22- Kama
23- Disli Z6
24- Burc¢
25- Ust Kapak
26- Pim
27- Civata
28- Rulman Baski Kapag1
29- Civata
30- Motor Baglant1 Bogazi
31- Kege
32- Kama
33- Kama
34- Kaplin
35- Civata
36- Motor
37- Civata
38- Yan Kapak
39- Civata

40- Yag Pompalama Motoru

41- Civata

42- Ara Baglant1 Flangi
43- Flans

44- Civata

45- Yag Pompasi

46- Civata

47- Tasima Kancasi

48- Yag Borusu

49- Yag Dagiticisi

50- Yag Dagitic1 Civatasi

51- Yag Pompalama Civatasi

52- Kama

53- Yag Seviye Tespit Civatasi

54- Yag Bosaltma Civatasi

1- Gear Case (Lower Part)
2- Bearing Cover
3- Bolt
4- Bearing Cover
5- Seal
6- Seal Cover
7- Bolt
8- Bearing
9- Gear Z1
10- Bearing
11- Bearing
12- Gear Z3
13- Key
14- Gear Z2
15- Bearing
16- Spacer
17- Gear Z5
18- Key
19- Gear Z4
20- Bearing
21- Output Shaft
22- Key
23- Gear Z6
24- Spacer
25- Upper Cover
26- Pin
27- Bolt
28- Bearing Cover
29- Bolt

30- Motor Mounting Adapter

31- Seal

32- Key

33- Key

34- Coupler

35- Bolt

36- Electric Motor
37- Bolt

38- Side Cover

39- Bolt

40- Oil Pumping Motor
41- Bolt

42- Adapter Flange
43- Flange

44- Bolt

45- Oil Pump

46- Bolt

47- Lifting Eye Bolt
48- Oil Level Tube
49- Oil Seperator
50- Oil Seperator Bolt
51- Oil Pump Bolt
52- Key

53- Oil Level Plug
54- Drain Plug

1- Getriebegehduse (Unterteil)
2- Lagerdeckel
3- Sechskantschraube
4- Lagerdeckel
5- Wellendichtring
6- Dichtringflansch
7- Sechskantschraube
8- Lager
9- Ritzelwelle Z1
10- Lager
11- Lager
12- Ritzelwelle 73
13- Passfeder
14- Rad 72
15- Lager
16- Stiitzscheibe
17- Ritzelwelle Z5
18- Passfeder
19- Rad 74
20- Lager
21- Abtriebswelle
22- Passfeder
23-Rad Z6
24- Stiitzscheibe
25- Getriebedeckel
26- Stift
27- Sechskantschraube
28- Lagerdeckel
29- Sechskantschraube
30- Verlingerts Motoranschlussflansch
31- Wellendichtring
32- Passfeder
33- Passfeder
34- Kuppler
35- Sechskantschraube
36- Elektromotor
37- Sechskantschraube
38- Getriebedeckel
39- Sechskantschraube
40- Olpumpenmotor
41- Sechskantschraube
42- Anschlussflansch
43- Flansch
44- Sechskantschraube
45- Oilpumpen
46- Sechskantschraube
47- Ringschraube
48- Olrohr
49- Olabscheider
50- Olabscheider-Schraube
51- Oilpumpen-Schraube
52- Passfeder
53- Olstandschraube
54- Verschluss-Schraube
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